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A
Resultado das Estimações

A tabela A.1 mostra os valores estimados via máxima verossimilhança dos

hiperpâmetros do modelo: a relação sinal/rúıdo r e a variância σ2
v do rúıdo da

equação de estado.

Hiperparâmetros
AFG DJZ

r̂ 473,4700 55,9866
σ̂2

u 4506 55,4142

Tabela A.1: Estimação dos hiperparâmetros.

As tabelas A.2 e A.3 apresentam as estimações de cada elemento do

vetor de estado β(t) – em cada iteração t do filtro de Kalman – para os dados

DJZ e AFG, respectivamente. Os números entre parênteses são os respectivos

desvios-padrões.

t 1 2 3 4 5
b(1) 753,5 753,5 753,5 753,5 753,5

(0) (0) (0) (0) (0)
b(2) 745,8 750,3 756,5 774,9

(53,7) (50,8) (48,3) (46,7)
b(3) 747,9 765,4 801,3

(71,6) (64,9) (59,9)
b(4) 770,7 829,8

(80,8) (71,4)
b(5) 839,28

(85,6)

Tabela A.2: Evolução da estimação dos parâmetros (Dados DJZ).
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âm
et

ro
s

(D
ad

os
A

F
G

).

DBD
PUC-Rio - Certificação Digital Nº 0310420/CC




