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“Memento, homo, quia pulvis es, et in pulverem revertéris”. Gn 3,19.

A Nosso Senhor Jesus Cristo, Rei dos reis e
a Nossa Senhora, medianeira de todas as gragas.
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Resumo

Silva, Romano J M.; Gattass, Marcelo (Orientador); Raposo, Alberto B (Co-
orientador). Integracio de um Dispositivo ()ptico de Rastreamento a
uma Ferramenta de Realidade Virtual. Rio de Janeiro, 2004. 76p.
Dissertacdo de Mestrado - Departamento de Informatica, Pontificia
Universidade Catdlica do Rio de Janeiro.

Os sistemas de realidade virtual requerem dispositivos de interacdo que nao
obstruam o carater imersivo da aplicacdo. Com a difus@o das cameras digitais, a
captura Optica do movimento do usudrio se firmou como uma nova &drea de
pesquisa. Este trabalho apresenta a integracdo de um dispositivo Optico para
interacdo em uma ferramenta de desenvolvimento de aplicacdes em realidade
virtual. O dispositivo Optico proposto € composto por uma esfera revestida de
material retroreflexivo rastreada por quatro cameras com sensores infravermelhos.
O estudo engloba a implementacdo do dispositivo de rastreamento Optico e sua

integracdo com a ferramenta ViRAL (Virtual Reality Abstraction Layer).

Palavras-chave

Realidade-virtual, dispositivo de rastreamento, visdo computacional.
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Abstract

Silva, Romano J M.; Gattass, Marcelo (Supervisor); Raposo, Alberto B (Co-
supervisor). Integrating an Optical Tracking Device with a Virtual
Reality Toolkit. Rio de Janeiro, 2004. 76p. M.Sc. Dissertation —
Departamento de Informatica, Pontificia Universidade Catdlica do Rio de
Janeiro.

Virtual reality systems require tracking devices that do not harm the
application immersive sensation. With the spread of digital cameras, the optical
tracking of users’ movement has been firmed as a new area of research. This work
presents the integration of an optical tracking device with a virtual reality
application development library. The proposed optical device is composed of a
sphere coated with retroreflexive material, which is tracked by four cameras with
infrared sensors. The study contains the implementation of the tracking device and

its integration with ViRAL (Virtual Reality Abstraction Layer) tool.

Keywords

Virtual reality, tracking devices, computer vision.
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Uma noite eu tive um sonho...

onhei que estava andando na praia com o

S Senhor, e através do céu, passavam cenas da
minha vida. Para cada cena que se passava,

percebi que eram deixados dois pares de pegadas na
areia, um era meu e outro era do Senhor. Quando a
iltima cena da minha vida passou diante de nés, olhei
para trds, para as pegadas na areia, e notei que muitas
vezes no caminho da vida havia apenas um par de
pegadas na areia. Notei também que isto aconteceu nos

momentos mais dificeis e angustiosos do meu viver.

Isso me aborreceu, entdo perguntei ao Senhor:

— “Senhor, Tu me disseste que ao te seguir, Tu
andarias sempre comigo, em todo o meu caminho, mas
notei que durante as maiores tribulagées do meu viver,
havia apenas um par de pegadas na areia. Ndo
compreendo porque nas horas em que necessitava de Ti,

”

Tu me deixaste...

O Senhor respondeu:

— “Meu precioso filho, Eu te amo e jamais te
deixaria nas horas de tua prova e de teu sofrimento.
Quando vistes na areia apenas um par de pegadas, foi

exatamente ai que Eu te carreguei nos bracos.”

Pegadas na Areia

Autor desconhecido
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