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Resumo 
 

 

 

 

 

Silva, Romano J M.; Gattass, Marcelo (Orientador); Raposo, Alberto B (Co-
orientador). Integração de um Dispositivo Óptico de Rastreamento a 
uma Ferramenta de Realidade Virtual. Rio de Janeiro, 2004. 76p. 
Dissertação de Mestrado - Departamento de Informática, Pontifícia 
Universidade Católica do Rio de Janeiro. 

 

 

 

Os sistemas de realidade virtual requerem dispositivos de interação que não 

obstruam o caráter imersivo da aplicação.  Com a difusão das câmeras digitais, a 

captura óptica do movimento do usuário se firmou como uma nova área de 

pesquisa.  Este trabalho apresenta a integração de um dispositivo óptico para 

interação em uma ferramenta de desenvolvimento de aplicações em realidade 

virtual. O dispositivo óptico proposto é composto por uma esfera revestida de 

material retroreflexivo rastreada por quatro câmeras com sensores infravermelhos.  

O estudo engloba a implementação do dispositivo de rastreamento óptico e sua 

integração com a ferramenta ViRAL (Virtual Reality Abstraction Layer).  
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Realidade-virtual, dispositivo de rastreamento, visão computacional. 
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Abstract 
 

 

 

 

 

Silva, Romano J M.; Gattass, Marcelo (Supervisor); Raposo, Alberto B (Co-
supervisor). Integrating an Optical Tracking Device with a Virtual 
Reality Toolkit. Rio de Janeiro, 2004. 76p. M.Sc. Dissertation – 
Departamento de Informática, Pontifícia Universidade Católica do Rio de 
Janeiro. 

 

 

 

Virtual reality systems require tracking devices that do not harm the 

application immersive sensation. With the spread of digital cameras, the optical 

tracking of users’ movement has been firmed as a new area of research. This work 

presents the integration of an optical tracking device with a virtual reality 

application development library. The proposed optical device is composed of a 

sphere coated with retroreflexive material, which is tracked by four cameras with 

infrared sensors. The study contains the implementation of the tracking device and 

its integration with ViRAL (Virtual Reality Abstraction Layer) tool.  
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