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Apêndice 

A) Desenho Esquemático Para o Ensaio de Fricção Mecânica 

 

 

 

 

Na figura acima, mostra-se o desenho esquemático para realizar a prova de 

fricção mecânica, o torque de frenagem foi aplicado diretamente no disco através 

de um cinto de couro. No cinto de couro foram penduradas diferentes massas 

calibradas até conseguir deter a rotação do rotor, esta prova repetiu-se para 

diferentes freqüências do inversor. 
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B) Freqüências e Modo s Naturais de Vibração do Estator 

As freqüências e modos naturais do estator (anel de contenção) foram 

calculados utili zando o software comercial de elementos finitos ANSYS, e o 

elemento empregado foi o SOLID45. O estator modelado mostra-se na figura de 

embaixo. 

 

 

 

Em continuação mostram-se as 6 primeiras freqüências naturais e seus 

respectivos modos de vibração. 

  *****  INDEX OF DATA SETS ON RESULTS FILE  ***** 
 
   MODO    FREQ. (Hz)    LOAD STEP   SUBSTEP  CUMULATIVE 
     1   972.46             1         1         1 
     2   1139.9             1         2         2 
     3   1468.2             1         3         3 
     4   1649.4             1         4         4 
     5   2758.1             1         5         5 
     6   3173.5             1         6         6 
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Apêndice 135 
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