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Apéndice

A) Desenho Esquematico Para o Ensaio de Friccdo Mecanica

oY
ra

Masza calibrada

Na figura aéma, mostra-se 0 desenho esquematico pararedizar a provade
friccd mecaica, o torque de frenagem foi aplicado dretamente no dsco através
de um cinto de @muro. No cinto de ouro foram penduadas diferentes massas

cdibradas até @nseguir deter a rotacd® do rotor, esta prova repetiu-se para

diferentes freqUéncias do inversor.

Inwersor de
frequéncia

Fede elétnca

Acoplarmento
rigido

Cinto de couto
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B) Freqliéncias e Modo s Naturais de Vibracdo do Estator

As freqiéncias e modos naturais do estator (anel de contencdo) foram
cdculados utilizando o software awmercial de dementos finitos ANSYS, e o
elemento empregado foi 0 SOLID45. O estator modelado mostra-se na figura de
embaixo.

|

o Forafuso @3 .2mm

Alturo, 20mm

]
&

\
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39

Dimensdes em mMr

o

Em continuac@® mostram-se & 6 primeiras freqléncias naturais e seus

respedivos modacs de vibracé®.
***** | NDEX OF DATA SETS ON RESULTS FILE *****

MODO FREQ (Hz) LOAD STEP  SUBSTEP CUMJLATI VE
1 972. 46 1 1 1
2 1139.9 1 2 2
3 1468. 2 1 3 3
4 1649. 4 1 4 4
5 2758.1 1 5 5
6 3173.5 1 6 6
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ANZY3 5.4
JUL & 18998
19:01:16
DISPLACEMENT
STEP=1

SUB =1
FREC=097Z.4650
PowerGraphics
EFACET=1
AVRES=Mat
DME =1.847

Dsca=.00574
o=
TV

1
1
zv =1
*DIST=.091135
*EF =.004Z83
*Y¥F =-.1Z6E-03
*2F =.915E-03
Z-BUFFER

WIND=2
Dgca=.00574
wo=1
DIZT=.117342
XF =-.134E-04
ZF =.005315
Z-BUFFER

ANSYS 5.4
JUL 6 1998
19:0z:20
DISPLACEMENT
STEP=1

SUE =
FREQ=1140
PowerGraphics
EFACET=1
AVRES=Mat
DM =2Z.58

Dgca=.004108
o=
TV

1
1
2V =1
*DIST=.091135
*EF  =.004Z83
*YF =-.1Z6E-03
*ZF  =.015E-03
Z-BUFFER

WIND=2
D3CA=
wWo=1
DIST=.118325
ZF =.69ZE-04
Z-BUFFER

0oo4108

WIND=3

ANSYS 5.4
JUL & 1998
19:02:42
DISPLACEMENT
ITEP=1

3UE =3
FREC=1468
PowerGraphics
EFACET=1
AVRES=Mat
DME =1.902

DSCAR=.005573
o=
o=
ZV =
*DIST=.091135
*EF  =.004283

(SR

*YF =-,1Z6E-03
*ZF =.015E-03
Z-BUFFER
WIND=2
D3CA=.005573
wo=1
DIsT=.12717
XF =-.1Z9g-03

¥F =.635E-04
ZF =.TiGE-04
Z-BUFFER
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ANZY3 5.4
JUL & 18998
19:03:02
DISPLACEMENT
STEP=1

SUE =1
FREC=1649
PowerGraphics
EFACET=1
AVRES=Mat
DME =2.513

DSCcA=.004217
o=
TV

1
1
zv =1
*DIST=.091135
*EF =.004Z83
*Y¥F =-.1Z6E-03
*2F =.915E-03
Z-BUFFER

WIND=2

DgcA=. 004217
wo=1
DIZT=.1166

ZF =.Z04E-04
Z-BUFFER

WIND=3

ANSYS 5.4
JUL 6 1998
19:03:23
DISPLACEMENT
STEP=1

SUE =5
FREG=2758
PowerGraphics
EFACET=1
AVRES=Mat
DME =2.294

Dgca=. 00462
o=
TV

1
1
2V =1
*DIST=.091135
*EF  =.004Z83
*YF =-.1Z6E-03
*ZF  =.015E-03
Z-BUFFER

WIND=2
D3CA=
wWo=1
DIST=.124534
XF =.BZ1E-04
Z-BUFFER

0n4e2

WIND=3

ANSYS 5.4
JUL & 1998
19:03:30
DISPLACEMENT
ITEP=1

3TE =6
FRECF3I173
PowerGraphics
EFACET=1
AVRES=Mat
DME =2.125

DSCR=.004988

=1
wWo=1
2V =1

*DIST=.091135
*EF  =.004283
*¥F =-.1Z6E-03
*ZF =.915E-03
Z-BUFFER

WIND=2
D3CA=.004988
wo=1
DIsT=.12Z016
XF  =.004924
¥F =.14ZE-03
Z-BUFFER
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