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A figura 1 mostra o circuito monofásico com dois sistemas equivalentes e 

circuito sob falta a x km do terminal S (Ponto F). 
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Pela lei da superposição o circuito de falta (figura 1) pode ser separado em 

um circuito representando a carga (figura 2) e um outro circuito representando 

somente a contribuição do curto-circuito (figura 3) 
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onde, 

[  = distância do ponto. de falta 
�9  = Tensão do terminal S 

�,  = corrente do terminal S 
�9  = Tensão do ponto. de falta 

�,  = Corrente de falta 

"�9  = Tensão da diferença entre falta e pré-falta 

"�,  = Corrente da diferença entre falta e pré-falta 

"� �, = Corrente de falta do terminal S 

�=  = Impedância de surto 
=  = Impedância da LT por unidade de comprimento 
ζ   = Constante de propagação 
ℑ   = Componente imaginária 
ℜ   = Componente real 
* = Conjugado 

 
 

Explicitando o valor de x (distância da falta) em função da tensão e corrente 

obtidos em um terminal. 
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A impedância aparente da malha do circuito de falta ( )( �= ) pode ser 

expressa em função das grandezas medidas no terminal S ( "" ,,, ���� ,,99 ) e da 

localização da falta (x). 

 
[VHQK,=[99 ���� ζζ ..cosh. −=   (3) 

[VHQK=
9[,,

�
��� � ζζ .cosh.
"

"" −=   (4) 

 
Das equações (2), (3) e (4) temos: 
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Supondo que a linha não têm perdas (r,g=0) e que os sistemas terminais são 

puramente indutivos ( �� ;= = ), ou seja, fator 
�.  é um real. 
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Considerando o sistema S como forte. 
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Das equações (7) e (8) temos: 
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Supondo que as perdas da linha são nulas. 
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Com as simplificações descritas, obtemos x em função das grandezas 

medidas no terminal S. 
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