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Az

La

M / 9.9

3-3 / 9.9 3-3 / 11.0

M / 11.0



Folha

Folha

Simulador de dois graus de liberdade

Editor.

10

Orig

Senai IST Automação e Simulação
JGCASTRO +

Data

Data

Substituído por

1

Alteração

0 76

Verif

Em substituição de

8 93

15

12

4

08/03/2017 Senai

11

2

=

Nome

5

9
-0

9
-3

9
-6

9
-1

9
-2

9
-5

9
-4

9
-8

9
-7

3
-

9
-9

13

14

-K9-22

13

14

-K9-23

13

14

-K9-24

13

14

-K9-25

13

14

-K9-26

13

14

-K9-27

13

14

-K9-28

13

14

-K9-29

13

14

-K9-30

-X30 22

-X30 0- 1- 2- 3- 4- 5- 6- 7-

A1

A2

-KB01
24VDC

1114 /2.0

A1

A2

-KB02
24VDC

1114 /3.0

23 24 25

13

14

-K9-31

8-

26 27 28 29 30 31

3-3 / 10.9

M / 10.9

+HAB_M1/2.4 +HAB_M2/3.4

-HAB_M1 / 2.6 -HAB_M2 / 3.6

M / 12.0



Folha

Folha

Simulador de dois graus de liberdade

Editor.

11

Orig

Senai IST Automação e Simulação
JGCASTRO +

Data

Data

Substituído por

1

Alteração

0 76

Verif

Em substituição de

8 93

15

13

4

08/03/2017 Senai

12

2

=

Nome

5

0
4

0
5

0
2

0
3

0
0

0
1

TELEMECANIQUE

XPS AF5130

3
-

3
-1

1
4

0
0

0
1

0
2

0
3

3
-

3
-1

0
4

0
5

13

14

+CDC-BL-11

4

+JB-X1

5

+JB-X1

+

-X20

4

+PLC-X40
5

11

12

+CDC-SD-10
Parada de Emergência

1

+JB-X1

0

+JB-X1

21

22

2

+JB-X1

3

+JB-X1

0

+PLC-X40

2

1

+PLC-X40
3

+CAMPO

+CAMPO

A1 A2
K1

  /12.6

  /12.7

  /12.7

A1 A2
K2

  /12.6

  /12.7

  /12.7

24VAC/DC

S12A2

S33 S34 S39

S21 S22

A1

S11

-ESD2

-

-X30

14

13 23

24 34

33

A1

A2

-KA2
24VDC

1 2 /13.1

3 4 /13.3

5 6 /13.4

53 54 /13.5

63 64 /13.7

73 74 /13.8

0

-X2ESD
1 2 3

4

-X2ESD
5

3-1 / 4.1

+SEG / 6.0

-SEG / 6.0

M / 11.9

3-1 / 13.0

M / 13.0



Folha

Folha

Simulador de dois graus de liberdade

Editor.

12

Orig

Senai IST Automação e Simulação
JGCASTRO +

Data

Data

Substituído por

1

Alteração

0 76

Verif

Em substituição de

8 93

15

14

4

08/03/2017 Senai

13

2

=

Nome

5

3
-1

3
-1

3
-1

3
-1

3
-1

3
-1

3
-1

3
-1

3
-

3
-

A1

A2

-K3-01
24VDC

1 2 /2.0

3 4 /2.0

5 6 /2.1

A1

A2

-K3-02
24VDC

1 2 /3.0

3 4 /3.0

5 6 /3.1

1

2

-KA2
/12.6

3

4

5

6

53

54

63

64

73

74

3-1 / 12.9

M / 12.9



Folha

Folha

Simulador de dois graus de liberdade

Editor.

13

Orig

Senai IST Automação e Simulação
JGCASTRO +

Data

Data

Substituído por

1

Alteração

0 76

Verif

Em substituição de

8 93

15

Layout

4

08/03/2017 Senai

14

2

=

Nome

5

8...1

10

AS

Def IP

8...1

81 75632 4 81 75632 4

MODULE STATUS

NETWORK STATUS

8...1

10

AS

Def IP

8...1

81 75632 4 81 75632 4

MODULE STATUS

NETWORK STATUS

P2
IE

P2/IE

P3
IE

P3/IE

-K1
Rack X
Slot Y

SIEMENS6GK5005-0BA00-1AA3 X005

P1
IE

P1/IE

P4
IE

P4/IE

P5
IE

81 75632 4

Feldbusschnittstelle EtherNet/IP und Modbus/TCP

R
x
-

10

R
x
+

3

T
x
+

1
Ethernet

X30

T
x
-

2

R
x
-

10

R
x
+

3

T
x
+

1
Ethernet

X32

T
x
-

2

G
N

D

10

G
N

D

11

G
N

D

11

D
G

N
D

12

G
N

D

10

G
N

D

11

G
N

D

11

D
G

N
D

12

Feldbusschnittstelle EtherNet/IP und Modbus/TCP

R
x
-

10

R
x
+

3

T
x
+

1
Ethernet

X30

T
x
-

2

R
x
-

10

R
x
+

3

T
x
+

1
Ethernet

X32

T
x
-

2

G
N

D

10

G
N

D

11

G
N

D

11

D
G

N
D

12

G
N

D

10

G
N

D

11

G
N

D

11

D
G

N
D

12

8
NC

7
NC

6
RD-

1
TD+

-A1

EtherNet/IP Bridge Module
1756-EN2T

Rockwell
Automation

2
TD-

3
RD+

4
NC

5
NC

+CAMPO

PC /



Folha

Folha

Simulador de dois graus de liberdade

Editor.

14

Orig

Senai IST Automação e Simulação
JGCASTRO +

Data

Data

Substituído por

1

Alteração

0 76

Verif

Em substituição de

8 93

15

4

06/03/2017 Senai

Layout

2

=

Nome

5

5
0
x8

0

30x8024 mm 44 mm

5
0
x8

0

30x80

50x80

50x80

Switch

2
7
2
 m

m
3
4
4
 m

m
1
0
8
 m

m

300 mm

24 mm 36 mm

512 mm

2
0
 m

m
2
4
 m

m

CLPInversor Inversor

Disjuntores

DB-01

    Chave
Seccionadora

Relés

 Relé
Emerg

Contator

Disjuntores

Contatoras

8
8
0
 m

m

936 mm

Disjuntores

Fonte

Relés

Tomada


