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5 Conclusoes

A abordagem proposta para a solu¢ao do problema vem sendo estudada por
diversos autores [Caseau, 1995], [Sadeh, 1996], Cheng, 1997] e [Stergiou, 2000],
ndo sendo portanto uma novidade. A contribui¢do desta dissertagdo etd no fato de
alternarmos o processo de planejamento com o de escalonamento que, embora
estejam separados, sdo integrados em uma Unica aproximacao. Basicamente, para
cada restricao do problema, ¢ realizada uma verifica¢do da consisténcia.

O algoritmo de integracdo utiliza como base 0 QPRODIGY, que apresenta
as caracteristicas relacionadas no capitulo 2. Inserimos uma chamada ao médulo
de escalonamento, que tem por objetivo tratar das restrigdes temporais. Com
pequenas alteragdes, poderd tratar também das restricdes de recursos associadas
ao problema em estudo.

Uma resultado interessante ¢ que a adi¢@o de restricdes ndo disjuntivas nao
provoca o aumento do custo computacional do processo de fechamento que foi
inserido no modulo de escalonamento. Assim, foi incorporada a técnica de
satisfacdo de restricdo de forma a considerar cada restricdo como uma variavel do
problema.

A inclusdo de heuristicas no méddulo de escalonamento permite ainda
escolher quais varidveis serdo instanciadas e verificar a consisténcia. Este fato
pode ser observado nas Etapas 4, 6 e 7 descritas na Secao 4.3.3.

Como sujestdes para trabalhos futuros, podemos elencar a modelagem de
duas ontologias especificas, uma de planos e outra de escalonamento. de fato, os
trabalhos apresentados por [Pecora, 2004] e [Pecora, 2005] apresentam alguns
conceitos basicos de uma ontologia permitindo o armazenamento das informagdes
sobre os recursos disponiveis, de forma a otimizar os processos de escalonamento
e planejamento. Sugerimos ainda testes de novas heuristicas mais eficientes a
serem utilizadas para detectar e propagar possiveis restricdes ndo disjuntivas,

detectar inconsisténcias e verificar inconsisténcias nas restrigdes pendentes.
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