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Resumo

Armaulia Sanchez, Victor Daniel; Lima, Delberis Araujo. Método para
Estimacdo das Perdas Elétricas Baseado na Alocacdo de Parametros
das Cargas em Sistemas de Distribuicdo de Média Tensdo. Rio de
Janeiro, 2015. 104p. Dissertacdo de Mestrado — Departamento de
Engenharia Elétrica, Pontificia Universidade Catdlica do Rio de Janeiro.

Em sistemas de distribuicdo de energia elétrica, um dos maiores desafios
para as distribuidoras € a estimacdo das perdas técnicas. De acordo com a
bibliografia, as perdas elétricas nas redes de distribuicdo em diferentes paises
podem variar aproximadamente de 3% e 25% da energia fornecida a rede, o que
pode significar grandes impactos nos custos do sistema. Especificamente no
Brasil, a adequada avaliacdo das perdas elétricas fornece informacdo importante
para que o regulador estabeleca as tarifas de distribuicdo de energia elétrica. Na
literatura ha diversos métodos para a estimacdo das perdas técnicas de energia,
mas devido a dificuldade na modelagem dos equipamentos do sistema, assim
como a falta de informagdo da energia consumida pelas cargas, as estimagoes
podem acarretar em grandes erros. Para tratar este problema, esta dissertacdo
propGe um novo método baseado em um modelo de carga polinomial modificado
para estimar as perdas elétricas, considerando medicdes de tensdo e poténcia na
subestacdo e, quando disponiveis, medi¢des de tensdo e poténcia demandadas
pelas cargas. A contribuicdo principal do método proposto é o uso da informacao
da topologia da rede e a correlacdo entre a poténcia consumida pelas cargas e as
grandezas medidas na subestacdo. Para detalhar e analisar o desempenho do
método proposto sdo utilizados trés sistemas elétricos. Os resultados das
estimacBes sdo comparados com os resultados obtidos por outros métodos de

referéncia encontradas na literatura e em aplicacGes praticas.

Palavras-chave

Estimacdo de perdas; modelo polinomial; alocacdo de carga; sistemas de
distribuic&o.
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Abstract

Armaulia Sénchez, Victor Daniel; Lima, Delberis Araujo (Advisor).
Method to Estimate the Electric Losses Based on the Load Parameter
allocation in Medium Voltage Distribution Systems. Rio de Janeiro,
2015. 104p. MSc. Dissertatation — Departamento de Engenharia Elétrica,
Pontificia Universidade Cato6lica do Rio de Janeiro.

In electrical distribution systems, one of the greatest challenges for utilities
is the estimation of technical losses. According to the literature, energy losses
throughout the world’s electric distribution networks may vary from country to
country approximately between 3% and 25% of the electricity provided, which
may cause great impacts on the electrical system costs. Specifically in Brazil, the
appropriate evaluation of the energy losses provides valuable information for the
regulator to establish the energy distribution tariffs. In literature, there are
different ways for estimating energy losses, but due to the difficulty for modeling
precisely the equipment of the system, as well as the lack of information regarding
the energy consumed of each load, the energy losses estimation may lead to huge
errors. To deal with this problem, it is proposed a new method based on a
modified load model, taking into account the measurements of voltages and power
at the substation and, when available, the measurements of voltages and power
demanded by loads with meters installed. The main contribution of the proposed
method is the use of the network information and the correlation between the
power consumed by the loads and the voltage and power supplied by the
substation. In order to detail and analyze the performance of the proposed method,
three electric systems are used. The results of the estimations given by the
proposed method are compared to those obtained with other methods found in

literature and in practical applications.

Keywords

Energy loss estimation; load allocation; distribution systems.
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MWh
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SE
ZIP

Kilowatts por hora

Mean absolute percentage error
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Megawatts por hora

Método Novo Top-Down
Subestacéo

Modelo estatico de carga polinomial
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