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6
Conclusoes

Neste capitulo sdo apresentadas as principaisusdied desta dissertacao.
Discutem-se o0s resultados obtidos, assim como abaltros a serem

desenvolvidos.

6.1.
Conclusodes

Apresentaram-se na primeira parte deste trabadsanodificacbes feitas na

modelagem do problema de fluxo de poténcia.

A primeira € um modelo que representa os sisterétisces de poténcia
gue possuem multiplas barrasing. Neste modelo especifica-se o angulo da
tensdo de uma barsaing, para servir de referéncia angular, enquanto galés
das outras barrasving sdo deixados livres para variar. E feita a incagéo de
equacdes de controle no problema basico de fluxooténcia, as quais mantém
constantes, no resultado final do fluxo de cargaretacOes iniciais da poténcia
ativa gerada entre as baremgng. Assim, as perdas ativas na rede sao distribuidas
entre as barraswving de acordo com suas participacdes no despachorgie ca

caso-base (sem perdas).

A segunda € um modelo para a representacdo daiatdas reguladores de
velocidade, conhecidos como regulacdo primaria,prablema do fluxo de
poténcia. Este consiste de um sistema estendideapua com as equacdes que
representam os dispositivos de controle e uma équpgra manter a referéncia
angular do sistema. Com este modelo é possivellaale frequéncia de operacao

do sistema ao final de cada iteragéo.
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O terceiro modelo inclui a variagdo dos paramettasrede elétrica em
funcdo da variacdo da frequéncia de operacdo. densa linearizado auxiliar
utilizado pelo método de Newton, incluem-se asvdeids das equacdes em

relacéo a frequéncia.

Verificou-se a aplicabilidade destes modelos nocgsso de solugdo do
problema de fluxo de poténcia. Os novos modelosemaicos representam

aspectos que nao séo considerados na modelagesicalas

Em seguida, as modelagens para o problema do @lexpoténcia foram
utilizadas no problema de estabilidade de tenséafitbu-se a aplicabilidade dos
trés modelos na avaliacdo das condi¢cdes de edttslide tensdo. Os resultados
obtidos constatam a adequacdo na utilizacdo degupraldas modelagens no

calculo dos indices de estabilidade de tenséo.

Ao se comparar os indices obtidos ap0s a atuac&egidacdo primaria
considerando os parametros da rede como dependentedependentes da
frequéncia, observaram-se resultados praticameniEsi Entretanto, quando o
sistema operava em frequéncias inferiores a 60ddm) a modelagem com
parametros da rede variaveis com a frequéncia drsen-se margens maiores.
Por outro lado, coerentemente, quando o sistemaawpecom frequéncias
superiores a 60 Hz, os indices foram maiores conodelagem com parametros

invariaveis com a frequéncia.

Em funcdo dos resultados, embora as novas metaodslagarentem ter
pouca influéncia nos indices de estabilidade dsdtembtidos, a utilizagdo delas
vai depender da situacao e contexto no que sadsibplhando.

6.2.
Trabalhos Futuros

A seguir, sdo apresentadas algumas sugestdesrglaathbds futuros, como

uma forma de dar continuidade aos trabalhos inciah presente dissertacao:
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* Avaliagéo de sistemas de grande porte;

* Avaliacdo dos indices de estabilidade considerandttclusdo dos

modelos que emulam a atuagéo da regulacéo prapestma;

* Avaliacdo dos indices de estabilidade considerandttclusdo dos

modelos que emulam a atuacao regulacao secundaria.
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