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Conclusoes e Trabalhos Futuros

5.1.
Conclusoes

No célculo dos indices de estabilidade de tensdo de barras do tipo PQ,
qualquer modelo pode ser usado em gerador com controle de tensdo ativo. H4
uma excecdo, entretanto. O(s) gerador(es) swing deve(m) sempre ser modelado(s)
com a abordagem cldssica, desde que o controle da tensdo esteja ativo. Assim,
recomenda-se que todos os geradores com controle de tensdo ativo sejam
modelados da forma cléssica.

Quando um gerador perde a capacidade de controle de tensao, seja local ou
remoto, o modelo novo deve ser usado, com tensdo de excitagdo constante atrds da
reatancia sincrona (inclusive o gerador swing).

No calculo dos indices de barras de tensdo controlada, com controle de
tensdo ativo, deve-se admitir a perda momentanea do controle de tensdo. Assim,
como descrito no paragrafo anterior, deve-se usar o modelo novo, com tensao de
excitacdo constante atrds da reatancia sincrona.

O modelo usado para representar o SVC adiciona uma equacio de controle
que relaciona a varidvel controladora Aa do angulo de disparo com a tensdo
controlada AVgyc dependente da regido de operagdo (linear, capacitiva ou
indutiva).

No célculo dos indices das barras com SVC, com controle de tensdo ativo,
deve-se admitir perda momentanea de controle de tensdo, o resultado obtido
determina o sinal da relacdo entre a poténcia reativa gerada do SVC e a tensdo na
barra controlada.

Quando o SVC perde a capacidade de controle de tensdo, e funciona
simplesmente como um indutor ou capacitor, deve ser usada a equagdo
correspondentes a regido indutiva ou capacitiva. A regido de operagdo do SVC ¢é

definida pelo valor da susceptincia equivalente.
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Em todos os casos, a perda de controle de tensdo nos geradores ou
compensadores sincronos e no SVC, tem impacto negativo sobre as condi¢des de
estabilidade de tensao.

A regido com atuagdo inversa é definida através do sinal negativo dos
elementos da matriz [VCS] do ponto de operagcdo em andlise.

Para determinar as variagdes nas grandezas controladoras de vérias acdes de
controle, pode-se calcular os efeitos com as acdes simultaneas ou com cada acio
de controle separadamente e somd-las para obter as variacOes totais. Essa
afirmacdo € vélida para pequenas variacdes quando, entdo, os resultados obtidos
com a matriz [VCS] e com o algoritmo de fluxo de carga sdo os mesmos.

O novo perfil de tensdio é atingido através do ajuste das grandezas
controladoras dos equipamentos de controle de tensdo. O ajuste € definido para
um ponto de operagdo, isto €, sentido usual ou oposto. O valor das grandezas
controladoras de tensdo para se chegar ao novo perfil de tensdo, é definido pela
matriz [VCS]. Devem-se verificar os elementos da matriz [VCS] em pequenos
passos de variacdo de tensdo das barras controladas para se estabelecer se a acdo
de controle devera ser executada de maneira usual ou ndo (ap6s cada passo). A
importancia deste procedimento € verificar se existe transi¢do da barra controlada
de uma regido de operagao para outra.

Nos casos com agdo de controle inadequada, independe da relagdo inversa
entre grandeza controladora e tensdo controlada, um aumento da tens@o na barra
controlada teve um impacto positivo sobre as condi¢des de estabilidade de tensdo,
e uma diminuicdo da tensdo na barra controlada teve um impacto negativo sobre
as condi¢des de estabilidade de tensdo. Esse é o resultado esperado também

quando a a¢@o de controle é adequada.

5.2.
Trabalhos Futuros

Algumas sugestdes de possiveis temas a serem desenvolvidos, visando a
continuidade da pesquisa sdo:

e Neste trabalho foi visto que quando um gerador perde a capacidade de

controle de tensdo, seja local ou remoto, o modelo novo deve ser usado

inclusive no gerador swing. Recomenda-se considerar a avaliagdo do(s)
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gerador(es) swing com controle ativo de tensdo e com perda de controle de
tensdo.

Considerou-se somente o caso de um equipamento controlando a tensdo em
uma barra. Outra sugestdo € considerar o caso de mais de um equipamento

controlando, coordenadamente, a tensdo em uma unica barra.
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