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A
Análise do tempo de execução

A seguir, apresentaremos tabelas comparativas do tempo de execução de

cada curva presente neste trabalho em relação aos dois métodos implementa-

dos(coordenadas independentes e derivadas discretas) nas versões sem rúıdo e,

depois, com rúıdo de raio σ. Para o caso paramétrico, na ausência de rúıdo, foi

verificado que os tempos de execução são similares para ambos os métodos ana-

lisados(ver tabela A.1). Para os casos com rúıdo, foi verificado que o tempo de

execução aumenta em relação aos casos com ausência de rúıdo e método das

Derivadas discretas saiu-se um pouco melhor(ver tabela A.2).

A.1
Legenda de curvas e apresentação das tabelas

1. (cos(3t), (3/5)sen(t) + sen(3t), (2/5)sen(3t) − sen(6t), t/2)

2. (2cos(2t) + 2cos(3t),2sen(t) − 2sen(3t),4sen(2t), t2/2)

3. (cos(t) + cos(3t), sen(t) + sen(3t), t2, sen(t))

4. (2sen(t) + 2sen(t)cos(t),2sen2(t), tsen(t), t2)

5. Considere a curva C0
fgh que contem o ponto p0 = (1

2 ,
1
2 ,
√

2
2 ,1), interseção

das hipersuperf́ıcies

⎧⎪⎪⎪⎪⎪⎨⎪⎪⎪⎪⎪⎩

f(x, y, z,w) = x2 + y2 + z2 +w2 − 2

h(x, y, z,w) = x2 + y2 + z2 −w2

g(x, y, z,w) = x2 + y2 − x

6. Considere a curva C0
fgh que contem o ponto p0 = (0,0,1,−2.2), interseção

das hipersuperf́ıcies

⎧⎪⎪⎪⎪⎪⎨⎪⎪⎪⎪⎪⎩

f(x, y, z, t) = y2 + z2 − 1

h(x, y, z, t) = x2 + y2 + (z + t)2 − 1.44

g(x, y, z, t) = 4xy − 4yt − 4xz
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7. Considere a curva C0
fgh que contem o ponto p0 = (0,0,2.7,−1.7), interseção

das hipersuperf́ıcies

⎧⎪⎪⎪⎪⎪⎨⎪⎪⎪⎪⎪⎩

f(x, y, z, t) = x2 + y2 + (z + t)2 − 1

h(x, y, z, t) = x2 + y2 + (z + 2t)2 − 0.49

g(x, y, z, t) = 4t(x − y)

8. Considere a curva C0
fgh que passa pelo ponto P0 = (5.0034,36.083,6,36),

interseção das hipersuperf́ıcies

⎧⎪⎪⎪⎪⎪⎨⎪⎪⎪⎪⎪⎩

f(x, y, z,w) = (x − z)2 + (y −w)2 − 1

h(x, y, z,w) = w − z2

g(x, y, z,w) = −2x + 2z − 4yz + 4zw

Curva Coordenadas independentes Derivadas discretas

1 1.5430 s 1.5420 s
2 1.52270 s 1.5700 s
3 1.5650 s 1.5360 s
4 1.5490 s 1.5480 s
5 3.6290 s 3.4900 s
6 3.6220 s 3.7120 s
7 3.5290 s 3.4560 s
8 4.7480 s 4.9010 s

Tabela A.1: Tempo de execução sem ruido

Curva raio (σ) Coordenadas independentes Derivadas discretas

1 10−3 3.0460 s 3.1820 s
2 10−4 4.5140 s 3.0800 s
3 10−4 3.2530 s 3.0420 s
4 10−3 3.0710 s 2.9920 s
5 10−5 3.1040 s 3.0010 s
6 10−3 3.4350 s 2.9810 s
7 10−3 3.2610 s 3.1710 s
8 10−3 4.2160 s 3.7720 s

Tabela A.2: Tempo de execução com ruido
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