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Resumo

Aleksander Medella Campos da Silva; Renato Fontoura de Gusmao
Cerqueira; Edward Hermann Haeusler. Uma Biblioteca de Com-
ponentes de Software para Simuladores de Radar. Rio de
Janeiro, 2011. 95p. Dissertacao de Mestrado — Departamento de
Informatica, Pontificia Universidade Catodlica do Rio de Janeiro.

Os sistemas radares sao amplamente utilizados em aplicagoes civis e mili-
tares, sao sistemas complexos que empregam alta tecnologia. Muitos deles
sao constituidos por um conjunto de elementos que necessitam de um
minimo de coordenagao entre as suas funcionalidades. A construcao de um
prototipo para validar o projeto de um radar demanda recursos financeiros
e tempo. Por outro lado, existem muitas caracteristicas em comum entre
os sistemas de diferentes radares. Esta dissertacao descreve uma biblioteca
de um simulador capaz de representar varios sistemas de radar e que foi
projetado de acordo com os principios basicos sobre radar. O simulador foi
desenvolvido baseado em um sistema de componentes flexiveis onde cinco
diferentes tipos de radar sao descritos e simulados utilizando a biblioteca
apresentada. Por fim cenarios reais sao utilizados para comparar e validar

as simulacgoes.

Palavras—chave

Componentes de Software; Modelagem e Simulacao; Radar.
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Abstract

Aleksander Medella Campos da Silva; Renato Fontoura de Gusmao
Cerqueira(Advisor); Edward Hermann Haeusler. A Software
Component Library for Radar Simulators. Rio de Janeiro,
2011. 95p. MSc Dissertation — Departamento de Informatica, Pon-
tificia Universidade Catélica do Rio de Janeiro.

Nowadays Radar systems are becoming complex systems. Many radars are
constituted by an array of elements, where a minimum of coordination
among the elements functionality is need. The task to build a prototype in
order to validate a radar design is an expensive one. On the other hand, there
are many common features shared among different radar architectures. This
dissertation describes the architecture of a simulator that is able to represent
most of the radar systems designed according the basic principles of radars.
The simulator is designed following a flexible component based architecture
and five quite different kind of radars are described and simulated using
the presented architecture. Real scenarios are taken into account in the

validation of the simulations.

Keywords

Software Components; Modeling and Simulation; Radar.
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