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Integrando Metaeuŕısticas com Resolvedores
MIP para o Capacitated Vehicle Routing Problem

Dissertação de Mestrado

Dissertação apresentada como requisito parcial para obtenção do
grau de Mestre pelo Programa de Pós–graduação em Informática
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Prof. Eduardo Sany Laber

Departamento de Informática – PUC–Rio
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ade Católica do Rio de Janeiro. Departamento de Informática.
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Resumo

Moura, Pedro Nuno de Souza; Poggi, Marcus Vinicius Soledade de
Aragão. Integrando Metaeuŕısticas com Resolvedores MIP

para o Capacitated Vehicle Routing Problem. Rio de Janeiro, 2011.
68p. Dissertação de Mestrado — Departamento de Informática,
Pontif́ıcia Universidade Católica do Rio de Janeiro.

Desde a sua origem, as abordagens a problemas de Otimização Combinatória

polarizam-se entre métodos exatos e heuŕısticos. Recentemente, porém,

estratégias que combinam ambos os métodos têm sido propostas para

os mais variados problemas, apresentando resultados promissores. Nesse

contexto, destacam-se os conceitos de vizinhanças de bola e elipsoidal,

que realizam buscas em relação a uma ou mais soluções de referência.

Este trabalho estuda a aplicação de tais vizinhanças para o Problema

de Roteamento de Véıculos com Restrição de Capacidade (CVRP), sobre

o algoritmo de Branch-and-Cut-and-Price Robusto. Experimentos foram

realizados e seus resultados analisados.

Palavras–chave

Metaeuŕısticas; Vizinhança de Bola; Vizinhança Elipsoidal; Pro-

gramação Inteira Mista; Otimização Combinatória; Problema de Rotea-

mento de Véıculos com Restrição de Capacidade;
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Abstract

Moura, Pedro Nuno de Souza; Poggi, Marcus Vinicius Soledade
de Aragão (Advisor). Integrating Metaheuristics with MIP

Solvers to the Capacitated Vehicle Routing Problem. Rio
de Janeiro, 2011. 68p. M.Sc. Dissertation — Departamento de
Informática, Pontif́ıcia Universidade Católica do Rio de Janeiro.

Since its inception, approaches to Combinatorial Optimization were polar-

ized between exact and heuristic methods. Recently, however, strategies that

combine both methods have been proposed for various problems, showing

promising results. In this context, the concepts of ball and ellipsoidal neigh-

borhood appear, which perform a search regarding one or more reference

solutions. This work studies the application of such neighborhoods for the

Capacitated Vehicle Routing Problem (CVRP), using the Robust Branch-

and-Cut-and-Price algorithm. Experiments were made and its results were

analyzed.

Keywords

Metaheuristics; Ball Neighborhood; Ellipsoidal Neighborhood;

Mixed Integer Programming; Combinatorial Optimization; Capacitated

Vehicle Routing Problem;
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4.4 Gráficos de Desempenho 58

5 Conclusão 62

5.1 Considerações Finais 62
5.2 Trabalhos Futuros 63

DBD
PUC-Rio - Certificação Digital Nº 0912861/CA



Lista de figuras

2.1 Exemplo de solução para uma instância do problema. 17
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4.4 Representação gráfica de uma solução-base x2. 47
4.5 Solução obtida na aplicação da vizinhança elipsoidal a partir de x1

e x2. 48
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“Quando se tem uma meta, o que era um

obstáculo passa a ser uma das etapas do

plano.”

Gerhard Erich Boehme
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