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Resumo

Goeringer, Guilherme Machado; Alcaim, Abraham (Orientador).
Algoritmo Réapido de Estimacdo Adaptativo ao Movimento Aplicado
ao Codificador Padrdo H.264/AVC. Rio de Janeiro, 2007. 78p.
Dissertacdo de Mestrado — Departamento de Engenharia Elétrica,
Pontificia Universidade Catdlica do Rio de Janeiro.

As técnicas de estimacac de movimento utilizadas nos padroes de com-
pressao de video proporcionam a utilizacao mais eficiente dos recursos
de transmissao e armazenamento, através da reducao do nimero de bits
necessarios para representar um sinal de video e da conservacao da quali-
dade do conteiido que estd sendo processado. O objetivo dessa dissertacao
de Mestrado € propor um novo algoritmo capaz de reduzir a grande
complexidade computacional envolvida nestas técnicas, mantendo a qual-
idade do sinal reconstruido. Dessa maneira, apresenta-se um algoritmo
AUMHS ( Adaptive Unsymmetrical-cross Multi-Heragon-grid Search) o qual
traz como principais modificagoes ao algoritmo UMHS ( Unsymmetrical-
cross Multi- Heragon-grid Search) a implementagao de uma medida de movi-
mento que classifica as cenas de uma sequéncia de video de acordo com
o movimento detectado para posterior adequacac dos parametros de es
timacao de movimento e de outros parametros do codificador. Como resul-
tado apresenta-se um ganho expressivo na velocidade de processamento, e
conseqiente redugao do custo computacional, conservando-se a gualidade
obtida pelos principais algoritmos da literatura. O algoritmo foi implemen-
tado no codificador do padrao H.264/AVC onde realizou-se analises compar-
ativas de desempenho com os algoritmos UMHS e FSA através da medicao
de parametros como PSNR ( Peak Signal to Noise Ratio), tempo de proces-
samento do codificador, tempo de processamento do médulo de estimacao

de movimento, taxa de bits utilizada e avaliacao subjetiva informal.

Palavras—chave

Frocessamento Digital de Imagens; Padroes de Compressao de Video;
Algoritmos de Estimacao de Movimento; Codificadores de Video; Sistemas
de TV Digital; Avaliagao Subjetiva; Avaliagao Objetiva.
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Abstract

Goeringer, Guilherme Machado; Alcaim, Abraham (Advisor). Fast
Motion Adaptive Estimation Algorithm Applied to the H.261/AVC
Standard Coder. Rio de Janeiro, 2007. 78p. MSc. Dissertation —
Departamento de Engenharia Elétrica, Pontificia Universidade Catolica do
Rio de Janeiro.

The motion estimation techniques used by the video compression stan-
dards provide an eflicient uatilization of the transmission
and storage resources, through the reduction of the mnmn-
ber of bits required to represent a video signal and the
conservation of the content guality that is being processed.
The objective of this work is to propose a new algorithim
capable of reducing the great computational complexity
involved in the motion estimation technigues, keeping the
quality of the reconstructed signal. In this way, we present
an algorithm called AUNMHS (Adaptive Unsymmetrical-
cross NMulti-Hexagon-grid Search) which brings as main
modifications relative to the UNMHS ({Unsyvmmetrical-
cross Multi- Hexagon-grid Search) the implementation of a
movement measure that can classify the scenes of a video
sequence according to the motion detected for posterior
adequacy of the motion estimation and others coder pa-
rameters. As result we present an expressive gain in the
processing speed, and consequent computational cost re-
duction, conserving the same quality of the main algo-
rithims published in the literature. The algorithain was 1im-
plemented in the H.264/AVC coder in order to proceed
with comparative analysis of performance together with
the UNHS and FSA algorithms. measuring parameters
as PSINR (Peak Signal vou the Noise Ratio)., coding pro-
cessing time, motion estimation time, bit rate, and infor-
mal subjective evaluation.

Keywords
Digital Image Processing; Video Compression Standards; Motion Es-
timation Algorithms; Video Coders; Digital TV Systems; Subjective Ewval-

uation; Objective Evaluation.
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