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onde cursou a ênfase em Engenharia de Telecomu-
nicações. Desde sua formação atuou em empresas, de-
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Resumo 
 
 

Goeringer, Guilherme Machado; Alcaim, Abraham (Orientador). 
Algoritmo Rápido de Estimação Adaptativo ao Movimento Aplicado 
ao Codificador Padrão H.264/AVC. Rio de Janeiro, 2007. 78p. 
Dissertação de Mestrado – Departamento de Engenharia Elétrica, 
Pontifícia Universidade Católica do Rio de Janeiro. 
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Abstract 
 
 

Goeringer, Guilherme Machado; Alcaim, Abraham (Advisor). Fast 
Motion Adaptive Estimation Algorithm Applied to the H.261/AVC 
Standard Coder. Rio de Janeiro, 2007. 78p. MSc. Dissertation – 
Departamento de Engenharia Elétrica, Pontifícia Universidade Católica do 
Rio de Janeiro. 
 
 

        The motion estimation techniques used by the vídeo compression stan- 

 
mal subjective evaluation. 
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6.5 Quadro de imagem, da seqüência stockholm, codificado com o
algoritmo UMHS. 69
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seqüência walk. 58

6.2 Resultado das simulações com o algoritmo UMHS utilizando a
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seqüência walk. 59

6.5 Análise comparativa entre os algoritmos UMHS e AUMHS para
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simulação. 70

DBD
PUC-Rio - Certificação Digital Nº 0410280/CB


	Referencias Bibliograficas



