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Apéndice

Figura 1.
Sistema LK. G.Gentzen. 1935.

Seqiiente inicial
A=A

Regras estruturais
= A A AT = A
T = A" A
A, B,T" = A I'=AA B A
- (Er) - (ER)
I''B,AT = A I'=ABAA
'=A W) '=A (W)
TA=A F=AA
INAJA= A '=AA A
— (C1) —  (Cr)
A=A = AA
Regras operacionais
A=A IB=A '=AA ) I'=BA
(Vi) (Vi) (v
I'(AV B)= A I'=(AVvB),A I'=(AVB),A
A=A ) I'B= A ) = AA I'= B,A
(AL) AL) (Ar)
IN(AAB) = A I'N(AAB)= A I'=(AAB),A
= AA F’,B:>A’( ) A= B,A
DT, (A— B)= A A [ = (A— B),A
I'=AA ) ATl= A (=n)
AT = A P A—A &
Afa), ' = A v I'= A, A(a)
VeA(z)l = A - ['=, A VzA(2)
Aa),I' = A v I'= A, Aa)
3eA@), T =,A 7 T = A,3z(A)
(A varidvel a nao ocorre no seqiiente inferior

de (31) e (Vr))

(Corte)

(—r)

R
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Figura 2.

Sistema LJ. G.Gentzen.1935.

Seqiiente inicial

A=A

Regras estruturais
'=A AT = B
=28

(Corte)

I''A,B,T'=B
RRAFéBEﬂ
I'= B '=A
RAéBmm F:AAMM
I'NA,A= B
INA=10B
Regras operacionais
NA=~=C IB=C =24 I'=~B

Cr

- Vi) (Vi) o (Vi)
(AVB)=C I'= (AV B) I'= (AV B)

A= C ) IB=C '=A I'=~B

I''(AANB)=C M F,(A/\B):>C(/\%> I'= (AAB) (Ar)
=4 TI',B=C I A= B
AV P B =y
I'= A AT =
AT = " TS oAl R
Aa),I' = C I'= A(a)
VeA(z)l' = C - I' = VzA(x)
Aa),I' = C y ['= A(a)

JrA@), T = C I = Jz(A(z)

(—r)

R)

R)

(A varidvel a ndo ocorre no seqiiente inferior

de (HL) (§] (VR))
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Figura 3.
Sistema LJ’. S.Maehara. 1954.
Seqiiente inicial
A=A
Regras estruturais
L= A A AT = A
(Corte)
LT = A A
A, B, = A = A A BA
- (EL) Ep)
B, AT = A I'=ABAA
=A I'=s A
— (W —— (Wg)
A=A '=AA
A A= A '= A A A
—— (L) —————(Ckr)
A=A I'=AA
A=A IB=A '=AA I'= B A
Regras operacionais (V) (V&) _
I''(AvB)= A I'= (AV B),A I'= (AV B),
A=A IB= A I'=AA I'= B A
AL AL (AR)
I'(AAB)= A I'N(AANB)= A I'= (AANB),A
= AA I',B= A’ A= B
, , (=r)
LI, (A— B)=AA I'= (A— B)
'=AA ATl =
— (1) (—r
_\A, F = A F = —|A
Aa),I' = C I'= A(a) )
VeA(z)l' = A - I' = VzA(z) "
Aa),I' = A I'= A, Aa) .
R

3r
dxA(z), I = A

I'= A, Jz(A(x)

(A varidvel a ndo ocorre no seqiiente inferior

de (HL) (§] (VR))
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Figura 4.

Sistema /L. H. Schellinx. 1991.

Seqiientes iniciais

A=A L= A4

Regras estruturais
= A AT = B
=28

(Corte)

I A B I =C
I,B,AT =C
I'=20B
F,A:>B(EL)
I'NA,A=B
INA=10B

Regras operacionais

rA=~<=C rB=C =4 . I'=2~h )
Vo) V) 7 (Vi)
I''(AvB)=C I'= (AV B) I'= (AvV B)
A=C IB=C I'=AC I'=8B
1 2
L (A7) (Ar)
IN(AANB)=C I''(AANB)=C I'= (AAB)
I'= A I''B=C A= B
(=1 —r)
I''(A—B)=C I'= (A— B)
Alt), T =C ['= A(a) )
VeA(x)l' = C - I' = VzA(x) "
Afa),I' = C I' = A(t)
Jr ——— (3r)
dzA(z), I = C ' = Jx(A(x)

(A varidvel a ndo ocorre no seqiiente inferior

de (HL) € (VR))
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Figura 5.

Sistema IL~. H. Schellinx. 1991.
Seqiientes iniciais

A=A Iil=A

Regras estruturais

L= A A AT = A

(Corte)
LT = A A
A, BT = A I' = A B A
T (B) — " (En)
I,B, AT = A I'= B AA
= A (E,) = A ()
T A=A " F=AA T
RAA#A@) F¢A4Aw)
T A=A o © Fr=AA

Regras operacionais

A=A IB=A '=AA I'= B A
D, (AV B) = A (Vi) F:%AVB%AO%) I = (AVB),A
A=A Al IB=A 2 '=AA I'= B A
I, (AAB)=A " I, (AAB)=A " I'= (AAB),A
I'=AA I'B=A I''A=B
[,(A— B)=A ) nﬂAemGw)
At),I' = C I'= A(a)
VeA(z) = A - I' = VzA(x) r)
Aa),I' = A 3, I'= A A(t)
dxA(x),I' = A I'= A, 3z(A(z)

(A varidvel a nao ocorre no seqiiente inferior

de (31) e (Vr))

AR)
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Figura 6.

Sistemas G;. S.C.Kleene. 1952.
Seqiiente inicial

A=A

Regras estruturais
L= A A AT = A
LT = A A
P,A,B,F’:>A(E) = A A BA
I BAT = A" & I = A B AN
= A I'=A
— W =
A=A I'=AA
[VAJA= A '= A A A
—— (L) —————(Ckr)
A=A I'=AA
Regras operacionais
A=A IB=A = AA ) I'= B A

(Corte)

ErR)

(Wr)®™

2

V V V
2 "or=(avp,a "

I''(AV B)= A ( I'=(AVvB),A
A=A IB=A '=AA TI'=BA
AL Wy (Ar)
I''(AAB)= A I'V(AANB) = A I'= (AAB),A
= AA F’,B:>A’( ) A= AB
I, (A—B)= AN © = A, (A— B)
'=AA AT = A

AT = A © N

(—r)

(=)™

(*) onde A = & no caso intuicionista.
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Figura 7.

Sistemas (5. S.C.Kleene. 1952.
Seqiiente inicial
A=A

Regras estruturais
'=A Y=0Q
I'Xa= AA, Q

(Miz)™)

(*) onde A é uma férmula em ¥ e A

cujas ocorrencias sao todas suprimidas em X4 e Ay.

A, B, T" = A 5 I'= A B,A

RﬂApiA(ﬂ = B,AA

'=A W '=A (Wa)®
A=A 7 T=AA "

A A= A I'=AAA

- (CL) - @
A=A = AA

Regras operacionais

ER)

Ckr)

A=A TI,B=A I'=AA . I'= B,A

V \%
[, (AVB) = A <L)I%$MVB%A &

F:>(A\/B),A(
A=A . IB=A ) '=AA TI'=BA

L) L

(A A
I'V(AANB) = A I'N(AANB) = A
'=AA° TI''B=A A= B

I'(A— B)=A I'= (A— B)

'=AA ATl= A

AT = A 2 T = A -A

6

(—r)

O
R

(*) onde A = & no caso intuicionista.

(**) onde A° = & no caso intuicionista.

I'= (AAB),A

101

AR)
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Figura 8.

Sistemas GGz S.C.Kleene. 1952.
Seqiiente inicial

Al= A

Regras operacionais

A, (AVB),I'=A e B, (AVvB),I'=A '=A ou I'=1H
(Vi) (Vr)
(AvB),I'= A ['= (AV B)
A (ANB),I'=A ou B,(AANB),I'= I'sA e I'=B
(AL) (Ar)
I'N(AAB) = A I'= (AN B)
(A-B),'=A e B,(A—-B),'=A Al'= B
=) = (—r)
(A— B),I'= A I, (A— B)

-AT=A . AT =
—|A7F:>A r F:>_|A(_|R

onde A tem no maximo uma férmula.
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Figura 9.

Sistema GHPC. A.G.Dragalin. 1979.
(I' e A sdo multiconjuntos)
Seqiientes iniciais
1, I'=A
AT =AA
(onde A ¢é férmula atomica)

Regras operacionais

Al'=A BI=A I'=AAB
Vi VR)
(AVB),I'= A I'=A,(AV B)
A B T'= A '=AA I'=sAB
(Az) AR)
(ANB),I'= A I'= A, (AAB)
(A-B), =4 BT=A AT =B
(—1) (—r)
(A— B),I'= A I'=A,(A— B)
At), T = A I'= A(a)
VL (Vr)
Ve A(x)I = A I'= A, VrA(x)
Afa), T = A I'= AJA(t
3 (3r)

JrA@), T = A T = A,Jz(A)

(A variavel a ndo ocorre no seqiiente inferior

de (HL) € (VR))
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Figura 10.

Sistema LJ” e LJT. R. Dyckhoff.

Seqiientes iniciais
1, I'=G Al= A

Regras operacionais

Al'=G BTI'=dG =24 I'=~B
Vi ———(Vg) ———— (V&)
(AVB),I'=G I'= (AV B) I'= (AV B)
ABTI'=G '=A I'=2B
(AL) (Ar)
(ANB),I'= G I'= (AAB)
(A—-B),I'=A BI=G Al'=B
(=) T (=&
(A— B),I'=G I'= (A — B)

Variacoes para LJT
B,AT =G

(—1)

(A— B),A T =G

(onde A ¢é férmula atomica)
C—(D—-B),Il'=dC
(CAD) =B T=G
(C—-B),(D—B),I'=d¢
(CvD)—B),I'=G
(D—B),l'=(C—D) BT -G
(C—-D)—-B),I'=G

L

L

—1)
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Figura 11.

Sistema FILL. T.Bratiner e V.de Paiva. (1996)
Defini¢ao de Dep,(A) para multiplicativos.

' A e A’ sdo conjuntos de férmulas e o conjunto I'|A — A’] é definido
da seguinte maneira:
—A)UA’ I'nA#0;
F[AHM:{ JUA, seTNAZD,

T caso contrario.
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(Az)
A=A

I'=B,A T B=A

- / (corte)
= AA

I''B,C,= A
— (®1)
LBeC=A

I'=BA TI'=CA

/ / (®R)
I\T'= BaC,A A

I'=A
— (1)
rr=A

— (Ir)
=1

I'B=A T.C=A

, — )
I, I'BOC = A, A

I'=B,C,A
—— (Or)
I = BOC, A

— (Lr)
1=

I'=A

— (Lr)
= 1A

I'=B AT, C=A

—or,)

[,I'B —C = A,A

I''B=CA
— (—~r)
I'=sB-—-oCA

106
Dep,(A) = A.
Depa(A) = Depr1(A), se A € A/;
Depr2(A)[{B}— Dep,1(B)], se Ae A’
Dep,(A) = Depr1(A)[{B,C} — {B® C}]
Depr1(A), se A € A;
Dep(A) = ¢ Depra(A), se Ae A
Depr1(B)UDepr2(C), se A =B C.
Dep(A) = Depr1(A)
Dep (1) =0
D AM[{B}— {BO A e A;
Depoiay = | DPAIBI— (BOCY,  se A< A
Depra(A)[{C} Depra(B)], se A€ A,
Depa(4) = Dep1(4), se A € A;
Depr1(B) U Depr1(C), se A= BOC.
Nada a definir.
Depy(A) = Depr1(4), se A € A;
0 se A= 1
Depra(A)[{C} — {B — C} U Dep,1(B)],
Depr(A) = ¢ sede A/

Depr1(A),se A € A.

Dep,1(A)[{B} — 0], se A € A'.

Depr(A) = { Dep,1 (C)[{B} — 0], se A = B — C.
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Figura 12.

Sistema FILL. T.Bratiner e V.de Paiva. (1996)
Definigao de Dep,(A) para modalidades.

I'B= A

"
F,!B:>A(L>

T = B,7A
— (R
T =!B,7A

T, B= A
IT,7B =7A (e

I'= B,A
— (g
I'=7B,A

I'=A

T w
P,!B:>A( z)

I'=A

T~ w
P:?B,A( ®)

B !\B" = A
I'B= A

(CL)

I =?8,7B" A

C
[ =7B,A ®)

Dep,(A)

{

Depr(A) = Depm(A)[{B} — {!B}]

D6p7r1 (A>7
Depﬂ'l (B))

se A €7A;
se A =!B.

Dep,(A) = {
Dep(A) = Deprn(A){B} — {?B}]

DepTrl (A)a
Depwl (B)7

se A € A,

Depa(4) = { se A="B

Dep,(A) = Depr1(A)

Depoi(A), se A € A
Dep,,(A):{ epr1(A4), se A€

0, se A ="B.
Deps(A) = Depyy(A){1B,1B"} — {1B}]

Depﬂl(A>7
Depr1(?B") U Depry (?B”),

se A € A,
se A="B.
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Figura 13.

Sistema FIL. De Paiva e Pereira.1995.

Axiomas

A(n) = Af{n}

(L)
L(n)= Ay/{n},..., Ar/{n}

Regras estruturais
I'=A/S,A  A(n),I"= A’
[T = A, A'[n|S]
I, A(n), B(m),I" = A 5 I'=AA/S, B/S", A

Corte)

T, B(m),A(n),I' = A~ T = AB/S,A/S,A " "
= A = A
— (W) —— (Wg)
A(n),T = A° L= A A/}
[, A(n), A(m) = A c I'=AA/S A/S
T, A(min(n,m)) = Almaz(n,m){k}] =~ T =AA/SUS = "
Regras operacionais
I, A(n) = A I, B(m) = A/ I = A, A/S, A/S'
(VL) (Vr)
T, T'(AV B)(k) = Aln|{k}], A'[m|{k}] T = A, (AV B)/(SUS')
T, A(n), B(m) = A = AA/S T'= A B/S
(AL) (Ar)
I, (A A B)(min(n,m)) = Almax(n,m)|{k}] IT= AA' (AAB)/SUS’
I = AA/S  B(n),I' = A’ I, A(n) = A, B/S
A= B0l = A NS I = A, (A— B)/S— {n} ()

1. As regras com duas premissas nao tém subindices em comum.

2. Em (Wp), n é um indice novo eA° = A ou é o resultado de introduzir n

em algum conjunto S em A.

3. Aln,{k}] é o resultado de agregar aos conjuntos de A que tem o indice

n o indice k.

4. Aln|{k}] é o resultado de substituir, nos conjuntos que tem indice n, n

por k.

5. Em (—g), n é um indice que pode ou nao pertencer a S, mas nao pode

ocorrer em nenhum conjunto de dependéncia A.
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Figura 14.
Sistema CLD. R.Kashima e T.Shimura.1994.

Axiomas

A=A 1=A
Regras estruturais

I=AAY AT = A

(Corte)
LT = AA
Onde:
(i)As conexdes entre I' e A e entre IV e A’ sdo herdadas.
(ii)I" » A na conclusao.
(iii) Para todo v em T' e §' em A’: v ~ ¢’ na conclusdo sss v ~ A' na premisa

esquerda e Al ~ ¢ na premisa direita.

A B2 T/ = A
I,B% AT = A

(EL)
Onde:

(i)As conexdes entre (I',I") e A sao herdadas.
(ii) Para toda d em A: A' ~ § na conclusao sss o estéd na premissa;

B? ~ § na conclusao se o estd na premissa.
Simétrico para (ER).

I'=A W)
A T=A -

Onde:
(i) As conexoes estao herdadas.

(ii))A' ~ A na conclusao.

I'=A (W)
F=A A"

Onde:
(i)As conexdes entre I' e A sao herdadas.

(ii) A ~ T na conclusao.
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AL AT = A
A= A

(Cr)

Onde:
(i) As conecoes entre I' e A sao herdadas.
(ii) Para toda & em A: A® ~ ¢ na conclusao sss A' ~ JouA? ~ ¢

na premissa.

Simétrico para (Cp).
Regras operacionais

AT = A
[,(AANB)'= A

(AL)

Onde:
(i) As conecoes entre I' e A sao herdadas.

(ii) (A A B)! ~ 4 na conclusio sss A' ~ § na premissa.

Similar para premissa com férmula B.

= A Al I"= A B!
[, I = A A'(AAB)!

(AR).

Onde:

(i) As conecoes entre I' e A e entre IV ¢ A" sdo herdadas.

(ii) ' = IV e A » A’ na conclusao.

(iii) Para todo v em I' e todo § em A: § ~ (A A B)! na conclusao

sss 7 ~ Al na premissa e 7' ~ (A A B)! sss v/ ~ B! na premissa.
(VL), (Vg) sao simétricas a (Ag) e (Ar).

= A Al B'.T" = A
(A— B)'T\ T = A, A’

—1r)

Onde:

(i) As conecoes entre I' e A e entre IV e A’ sdo herdadas.

(ii) IV % A e (A — B)' ~ ¢’ na conclusao.

(iii) Para todo v em I' e toda v'em I": (A — B)' ~ § na conclusao
sss B! ~ ¢ na premissa; § ~ ¢’ na conclusdo sss § ~ A e B! ~ ¢

nas premissas.
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AT = A, B?
I'=A(A— B)?

—R)

Onde para toda v em I' e toda 6 em A:
(i) A' = ¢ na conclusao.
(ii) v ~ ¢ na conclusédo sss v ~ § na premissa.

(iii) v ~ (A — B)3 na conclusio sss 7 ~ B? na premissa.

Aw'T=A
VzA(x)', T = A -

Onde todas as conecoes sao herdadas.

I'= A Ala)
I = A VoA(z)?!

R

Onde:
(i) A varidvel a nao ocorre na conclusao.

(ii) Todas as conecoes sao herdadas.

(31 e (3r) sdo simétricos a (Vg) e (V).
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Figura 15.
Sistema NFIL multiplicativo. L. Franklin.2000.
(As regras com duas premissas nao podem ter indices em comuim)

Formacao de hipétese.
A(n)
A/{n}

Regras estruturais.

T [A(n)] - [A(n;)]
: A(k)
AIJA SI7A S2JA2
A A / / (Cznt) A/{k} = (Oelim.)
1, A/S1UA/Sy, Ay Al(nq, ...,nj) — {k}]
r
E AR
A ' A/{k} A
aap M Ty (W)

(Em (Weim.), k novo e A, é obtido de A pela introdugao do indice k em pelo

menos um conjunto de dependéncia S em A).

Regras operacionais

F_l F.Q Ijl [o[A(n)][B(m)]
AJS1, AL B/Ss, Ay . (AN B)/S:, A AQ( |
int. /\e im.
(AAB)/S1USs, AL Ay A1, Ag[(n,m) — ] l
r r
A/S1, B/Ss, A (AV B)/S,A |
- ellm

\/in.
(AV B)/SiUSs, A ™ A/S,B/S,A

r(n) I, r,
B/S, A | AJSLAL (A= B)/Sy, A
—int. —elim.
(A— B)/Sn, A ' B/S1U Sy, Ay, Ay l

(Em (—e1im.), n € S e para todo S’ tal que S’ € A, entao n nao pertence a S’.)
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Figura 16
Sistema NFIL aditivo. L. Franklin.2000.
(Nas premissas das regras (Ag) e (V5), I' e Delta sao os mesmos contextos
mas nao necessariamente com as mesmas relacoes de dependéncia).

Formacao de hipétese.
A(n)
A/{n}

Regras estruturais.

r [A(n1)] .. . [A(n;)]
: Alk) :
j/ WAL Gy M 2 (o)
/31UA/SQ,A A[(nl,...,nj) — {k}]
Em (Cgim.) 0 indice k é novo)
r r
A An) A
A, A/@ (Vth) T (Welim-)

(Em (Weim.), n é novo e A, é obtido de A pela introdugao do indice n em

pelo menos um conjunto de dependéncia S em A).

Regras operacionais

[T] [T]
: : (ANB)/S,A (AAB)/S,A
r A/S;A B/SA " A/T (Aetim.) B/T (Aetim.)
(AAB)/S,A "
I [I[A(R)]  [T][B(n)]
A/S, A B/S,A : ; :
(AvB)/S,A ) (AV B)/S, A Vi) (avB)/s.a A A )
A’ A](n) « §] '
el T I
B/S,A AJSLA (A= B)/S, A )
(A — B)/S,, A Sine.) B/SUS A, A et

(Em (—eim.), n € S e para todo S’ tal que S € A, entao n nao pertence a S’.)
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Figura 17.

Sistema FIL1 multiplicativo.

* As regras com duas premissas nao tém indices em comum.

* A[k|S] é o resultado de substituir cada S’ em A tal que k € S’ por
((5" = {k}) US).

* Alk, S'] é o resultado de substituir cada S em A tal que k € S por (SUS’).

Axiomas

A(n) = A/{n}

L(n) = Ar/{n}, ..., Ax/{n}

Regras estruturais

= A/S A A(n), T = A’

(Corte)
I,T = A, A'[n|S]

T, A(n), B(m),T" = A I'= A A/S,B/S" A
(EL) (Er)
I,B(m),A(n),I" = A I'=A,B/S' A/S, A
I'= A '=sA
- (W) ———— (Wg)
A(n),I = A* = AA/{}

onde n é um novo indice que pode ser
introduzido em algim ou mais conjuntos

de dependéncia de A.

T, A(n), A(m) = A = AA/S A)S
(CL)
T, A(k)) = Almaz(n,m), k] = AA/SUS
onde k = min(n,m).

Regras operacionais
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T, A(n),B(m) = A

(ML)
T, (A A B)(k) = Almaz(n,m), k]

onde k = min(n,m).

[, A(n) = A I',B(m) = A’

(VL)
T, T(AV B)(k) = A, A

onde k = min(n,m)
e 0 max(n,m) é substituido
em A e A’ por k.

I'=AA/S B(n),I" = A’

(—z)
(A— B)Y(n)[,T' = A, A'[n, S]

I, A(a)(n) = A

I3z A(x)(n) = A
onde ‘a’ nao ocorre no seqiiente inferior

T, A(t)(n) = A

(Vr)
[, VzA(z)(n) = A

I'=AA/S T = A, ,B/S

= AA (ANB)/SUS

I = A, A/S B/S

(VR)
I = A, (AVB)/SUS'

T, A(n) = A, B/S

—

I'=A(A— B)/S*
(i)para todo S’ em A
n nao pertence a S’ .
(ii)se n € S,

entao S* =S5 — {n}.

Caso contrario, S* = S.

I = A, At)/S

I'= A JzA(x)/S

I'= A A(a)/S

I'= A VzA(x)/S
(i)‘a’ ndo ocorre no
seqiiente inferior.
(ii)para todo S” em A,
S NS =0.

(AR)
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Figura 18.

Sistema FIL1 aditivo.

As regras (g) e (V) tém os mesmos contextos com os mesmos indices. (Mas podem
ter relagoes de dependéncia diferentes). A regra (—y,) é multiplicativa e portanto 6s
indices das premissas devem ser diferentes.

* Alk|S] é o resultado de substituir cada S’ em A tal que k € S’ por ((S" — {k}) U S).
* Alk, S’] é o resultado de substituir cada S em A tal que k € S por (SUS").

Axiomas

A(n) = A/{n}

L(n) = Ay /{n}, ..., Ax/{n}

Regras estruturais

I'= A/S, A A(n), T = A’
(Corte)
[T = A A'[n|S)
I, A(n), B(m), T = A I'=AA/S,B/S", A
(EL)
I, B(m),A(n), T = A I'=A,B/S' A/S, A
I'=A r=A
—— (Wi) ———— (W)
A(n),I = A* = A A/{}
onde n é um novo indice que pode ser
introduzido em algim ou mais conjuntos
de dependéncia de A.
I, A(n), A(m) = A I'=A,A/S A/S
(Cr)
I, A(k)) = Almax(n,m), k] =AA/SUS

onde k = min(n,m).
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T, A(n) = A

T,(AAB)(n) = A

I'An)=A T,B(n)=A

(AL)

I,T(AV B)(n) = A

I'=AA/S

Regras operacionais

(Vi)

B(n),I" = A’

(—1)

(A— B)(n)[, " = A, A'[n, S]

I, A(a)(n) = A

I, 3zA(x)(n) = A

onde ‘a’ nao ocorre no seqiiente inferior

T, A(t)(n) = A

Ve A(x)(n) = A

(Vr)

'=AA/S T=A,B/S

I'= A, (AAB)/S

I'=AA/S

(VR)
T = A, (AV B)/S

T, A(n) = A,B/S

I'=A(A— B)/S*
(i)para todo S’ em A
n nao pertence a S’ .
(ii)se n € S,

entdo S* =5 — {n}.

Caso contrario, S* = S.

I'= A, At)/S

(Gr)
I'= A, 3zA(z)/S

I'= A, Aa)/S

I'= A VaeA(x)/S
(i)‘a’ ndo ocorre no
seqiiente inferior.
(ii)para todo S’ em A,
S NS =0.

(AR)
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