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6
Conclusoes e Trabalhos Futuros

Apesar da engenharia de software ter evoluido no sentido de mostrar que a
modelagem ¢é ponto chave para o sucesso de um projeto de sistemas, ainda hd
quem diga que esta € a principal causa de atrasos em projetos.

Com o aumento da pesquisa em engenharia de software orientada a agente
aumentaram também as necessidades deste grupo e isto obriga que se tenham
novos métodos e adaptagdes no que diz respeito & modelagem e a implementacao.

Esta dissertagdo apresenta o método GP-MVAP que possibilita modelar
SMA de maneira mais flexivel de forma que fica claramente visivel a linha de
produto de tal sistema, o que possibilita o desenvolvimento e a modelagem de
frameworks.

Um outro ponto importante é o fato do método GP-MV AP niao ter nenhuma
dependéncia com meta-modelos ou algo feito anteriormente e com isto a solucio
proposta pode ser facilmente acoplada a linguagens de modelagem de agentes,
sendo utilizada como uma extensdo, com o propdsito de tornar possivel a
representacdo de pontos que antes nao eram expostos por tais linguagens. Isto
ocorre porque as linguagens de modelagem de agentes existentes ndo prevéem
uma estrutura de flexibilizagdo situada nos planos e ag¢des dos agentes; outra
questdo € que as linguagens baseadas em OO ndo sdo adequadas para
representacao de agentes acarretando problemas semanticos.

A solucdo descrita aqui na dissertagdo visa solucionar o problema de
representacdo, através de diagramas e técnicas de documentacio e por meio destes
serd possivel representar varias instancias para um sistema multi-agente.

A notacdo proposta traz uma forma simples de representagdo, através da
qual é possivel mostra que um plano pode herdar caracteristicas de um outro e
através desta idéia serd possivel representar as possiveis instancias para um dado
escopo. Com as agdes ocorre algo semelhante ja que estas também poderdo herdar

caracteristicas de uma dada ac¢do, porém suas instincias terdo maneiras distintas
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de serem executadas, em funcdo das distintas formas que uma aplicacdo tem de
ser executada.

Para tanto o método GP-MVAP oferece diagramas e tags para elucidar
todas as caracteristicas do sistema.

Uma outra questdo abordada é que o método GP-MVAP também oferece ao
responsdvel pela modelagem uma técnica de documentagdo a qual serve como

guia para as futuras instancias da aplicag@o.

6.1.
Contribuicoes

A dissertagdo apresenta uma abordagem para a modelagem de agentes de
software, podendo ser também utilizada juntamente com as linguagens de
modelagem.

Como contribui¢@o acredita-se que a dissertagdo venha trazer uma forma de
nova de modelar agente de software que possibilitara a representacio de pontos de
flexibilizacdo de um agente num dado sistema que conseqiientemente serio
pontos de flexibilizagdo do préprio sistema. Os pontos de flexibilizagdo de um
agente de software poderdo ser seus planos e as acdes, os quais dependerdo de
caracteristicas do sistema para serem utilizados como tal. Assim os SMA que
podem ser utilizados em varios escopos distintos, ou seja, podem ter instancias
distintas, terdo suas representacdes através de seus pontos de flexibilizacdo, ou
seja, através de seus planos e agdes. Com o método GP-MVAP serd possivel
representar todos 0s possiveis escopos para uma aplicacio baseada em SMA.

A modelagem de tais pontos traz a possibilidade de ter um agente com um
framework onde os planos e as a¢cdes sdo utilizados como hotspots o que resultaria
na instincia de uma aplicagdo. Desta forma, cada aplicacdo teria a sua

implementagdo de planos e acdes.

A dissertacdo contribui com os seguintes pontos:
¢ O método GP-MVAP possibilita que o sistema multi-agente tenha
uma flexibilidade documentada o que facilitard as futuras

modificagdes;
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e Com o método GP-MVAP o sistema terd uma melhor adaptacdo ao
processo incremental;

® A proposta dd ao sistema uma possibilidade de reutilizacdo do
design (facilidade de manutencéo);

e A proposta permite que seja dada uma maior atengdo na &rea
especifica;

¢ O método GP-MVAP pode ser facilmente utilizado de modo
concomitante com outras linguagens de modelagem de agentes;

® A proposta traz uma técnica de documentagdo que permitird que o
desenvolvedor tenha um guia para novas instancias;

e O uso da idéia de framework para agentes de software, trazendo

caracteristicas de re-uso.

6.2.
Trabalhos Futuros

Alguns pontos ndo foram abordados nesta dissertacdo e ficardo para
pesquisas futuras, a seguir serdo apresentados tais pontos.

Uma questdo que é de grande valia é a modelagem completa do sistema
LearnAgents com o método GP-MVAP, mostrando que dessa forma todo o
sistema (e ndo s6 um agente) pode ser beneficiado, j4 que existem varios escopos
a serem tratados os quais podem uma linha de produto com varias aplicagdes.

Um segundo passo para pesquisas futuras serd o desenvolvimento de um
script para facilitar a geragdo das instancias. Desta forma, serd possivel
automatizar e otimizar um processo que muitas das vezes gera problemas ja que o
responsdvel pela modelagem geralmente ndo ¢é o responsdvel pelo
desenvolvimento.

ApOs resolver todas estas questdes o terceiro passo serd dar continuidade as
pesquisa de agentes aplicados a drea médica e certamente utilizando todas as
pesquisas feitas anteriormente.

Uma questdo para o futuro é que com a utilizacdio do método GP-MVAP
podem surgir problemas relacionados a integracdo de framework, assim como
inversdo de controle, integracdo com sistema legado e ferramentas existentes,

integracdo de funcionalidades entre diferentes frameworks, etc. como acontece em
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0O, uma abordagem destes problemas em OO pode ser vistos em (Mattsson et al.,

1999) e sera pensada para sistemas baseados em agentes de software.
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