
Referências Bibliográficas 
 

 

105 

Referências Bibliográficas 

1 Richardson, Iain E. G.  H.264 and MPEG-4 Video Compression -Video Coding 

for Next-generation Multimedia, John Wiley & Sons Ltd, 2003 

2 Yi, Xiaoquan; Zhang, Jun; Ling, Nam; Shang, Weijia. Improved and simplified       

fast motion estimation for JM. 16th Meeting: Poznan, Polônia, 24-29 Julho, 

2005 

3 Chen, Z.; Zhou, P.; He, Y.  Fast Integer and Fractional Pel Motion Estimation 

for JVT,  JVT-F017r.doc, Joint Video Team (JVT) of ISO/IEC MPEG & ITU-

T VCEG. 6th Meeting, Awaji, Island, Japan, Dec. 5-13, 2002. 

4 ISO/IEC 14496-2, Coding of audio-visual objects – Part 2: Visual, 2001, Annex 

F. 

5 Kim, J.; Chen, T. A VLSI architecture for video-object segmentation. IEEE 

Trans. Circuits Syst.Video Technol., 13 (1), Janeiro 2003. 

6 Tanenbaum, Andrew S. Redes de Computadores, Tradução da 4a Edição, pp 

742-749, Elsevier Editora Ltda, 2003 

7  Pereira; Ebrahimi, T. (eds), The MPEG-4 Book, IMSC Press, 2002. 

8 Du, Cheng; He, Yun; Zheng, Junli. A paraboloid prediction based fast half pixel 

motion estimation. Journal of Tsinghua University- Science and Technology, 

Vol.41(1), pp.1-4, Jan. 2001 

9 Chen, Zhibo; Du, Cheng; Wang, Jinghua; He, Yun. PPFPS- A Paraboloid 

Prediction based Fractional Pel Search Strategy for H.26L.  IEEE ISCAS 

2002, USA 

10  Proposed Draft Text Modifications for Joint Video Specification (ITU-T Rec. 

H.264 | ISO/IEC 14496-10 AVC), Draft 2.  JVT-E022d2, Genebra, Suiça, 9-

17 Outubro, 2002 

11 Jain, J. R.; Jain, A. K. Displacement measurement and its application in 

interquadro image coding.  IEEE Trans. Commun., vol. COM-29, pp.1799-

1808, Dec. 1981. 

DBD
PUC-Rio - Certificação Digital Nº 0421021/CA



Referências Bibliográficas 
 

 

106 

12  Koga, T.; Iinuma, K.; Hirano, A.; Iijima, Y.; Ishiguro, T. Motion compensated 

interquadro coding for video conferencing. in Proc. Nat. Telecommunication 

Conf., Nov. 29-Dec. 3, 1981, pp. G5.3.1-G5.3.5. 

13  Liu, L. K.; Feig, E. A block-based gradient descent search algorithm for block 

motion estimation in video coding. IEEE Trans. Circuits Syst. Video Technol., 

vol. 6, pp. 419-423, Agosto 1996. 

14 Li, R.; Zeng, B.; Liou, M. L. A new three-step search algorithm for block 

motion estimation. IEEE Trans. Circuits Syst. Video Technol., vol. 4, pp. 438-

442, Agosto 1994. 

15 Tham, J. Y.; Ranganath, S.; Ranganth, M.; Kassim, A. A. A novel unrestricted 

center-biased diamond search algorithm for block motion estimation. IEEE 

Trans. Circuits Syst. Video Technol., vol. 8, pp. 369-377, Agosto 1998. 

16 Zhu, S. ; Ma, K.-K. A new diamond search algorithm for fast block-matching 

motion estimation. IEEE Trans. Image Processing, vol. 9, pp. 287-290, 

Fevereiro 2000. 

17 Zhu, C.; Lin, X; Chau, L.-P. Hexagon-based search pattern for fast block 

motion estimation. IEEE Trans. Circuits Syst. Video Technol., vol. 12, pp. 

349-355, Maio 2002. 

18 Liu, B.; Zaccarin, A. New fast algorithms for the estimation of block motion 

vectors, IEEE Trans. Circuits Syst. Video Technol., vol. 3, pp. 148-157, Abril 

1993. 

19 Choi, K. T.; Chan, S. C.; Ng, T. S. A new fast motion estimation algorithm 

using hexagonal subsampling pattern and multiple candidates search. Proc. 

Int. Conf. Image Process., pp 497-500, Setembro 1996. 

20 Chan, Y.-L.; Siu, W. C.  New adaptive pixel decimation for block motion 

vector estimation. IEEE Trans. Circuits Syst. Video Technol., vol. 6, pp. 113-

118, Fevereiro. 1996. 

21 Eckart, S.; Fogg, C. ISO/IEC MPEG-2 software video codec. Proc. SPIE, vol. 

2419 (1995), pp. 100-118. 

22 Cheung, C. K.; Po, L. M. Normalized partial distortion search algorithm for 

block motion estimation. IEEE Trans. Circuits Syst. Video Technol., vol 10, 

pp. 417-422, Abril 2000. 

DBD
PUC-Rio - Certificação Digital Nº 0421021/CA



Referências Bibliográficas 
 

 

107 

23 Lengwehasatit, K.; Orgega, A. Probabilistic partial-distance fast matching 

algorithms for motion estimation. IEEE Trans. Circuits Syst. Video Technol., 

vol. 11, pp. 139-152, Fevereiro 2001. 

24 Li, W.; Salari, E. Successive elimination algorithm for motion estimation. 

IEEE Trans. Image Process., vol. 4, pp. 105-107, Jan. 1995.  

25 Gao, X. Q.; Duanmu, C. J.; Zou, C. R. A multilevel successive elimination 

algorithm for block matching motion estimation. Proc. Int. Conf. Image 

Process., vol. 9, pp. 501-504, Mar. 2000. 

26 Tourapis, A.; Au, O. C.; Liou, M. L. Highly efficient predictive zonal 

algorithm for fast block-matching motion estimation. IEEE Trans. Circuits 

Syst. Video Technol., vol. 12, pp. 934-947, Outubro 2002. 

27 Chen, Z.; Zhou, P.; He, Y.  Fast Integer and Fractional Pel Motion Estimation 

for JVT,  JVT-F017r.doc, Joint Video Team (JVT) of ISO/IEC MPEG & ITU-

T VCEG. 6th Meeting, Awaji, Island, Japan, Dec. 5-13, 2002. 

28 Hong, M.-C.; Park, Y. M.. Dynamic search range decision for motion 

estimation, VCEG-N33, Sep. 2001. 

29 Lim, K. P.; Sullivan, G. J.; Wiegand, T.  Text description of joint model 

reference encoding methods and decoding concealment methods, JVT-N046, 

JVT of ISO/IEC MPEG and ITU-T VCEG, Hong Kong, Jan. 2005. 

30 Du, C.; He, Y.; Zheng, J. PPHPS: A parabolic prediction-based, fast half-pixel 

search algorithm for very low bit-rate moving-picutre coding, IEEE Trans. 

Circuits Syst. Video Technol., vol. 13, pp. 514-518, Jun. 2003.  

31 Yu, K.; Lu, S.; Li, J.; Li, S.  Half-pixel motion estimation bypass based on a 

linear model. IEEE Picture Coding Syposium (PCS), San Francisco, CA, Dec. 

2004. 

32 JM Reference Software. [Available Online].  

http://bs.hhi.de/suehring/tml/download/ 

 

DBD
PUC-Rio - Certificação Digital Nº 0421021/CA



Anexos 
 

 

108 

 

Tabela 7- Sumário dos resultados das comparações
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Tabela 8.1-Resultado da simulação do método Full Search para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 8.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 8.3-Resultado da comparação entre o método Full Search e Proposto para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 9.1- Resultado da simulação do método JM 9.8 para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 9.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 9.3- Resultado da comparação entre o método JM 9.8 e Proposto para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 10.1- Resultado da simulação do método P021 para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 10.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 10.3- Resultado da comparação entre o método Proposto e P021 para RDO=0 e IPPP 
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Tabela 11.1- Resultado da simulação do método Full Search para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 11.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 11.3- Resultado da comparação entre o método Proposto e Full Search para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 12.1- Resultado da simulação do método JM9.8 para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 12.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 12.3- Resultado da comparação entre o método JM9.8 e Proposto para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 13.1- Resultado da simulação do método P021 para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 13.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 13.3- Resultado da comparação entre o método P021 e Proposto para RDO=0 e IBBP 
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Tabela 14.1- Resultado da simulação do método Full Search para RDO=1 e IPPP 
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Tabela 14.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=1 e IPPP 
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Tabela 14.3- Resultado da comparação entre o método Proposto e Full Search para RDO=1 e IPPP 
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Tabela 15.1- Resultado da simulação do método JM9.8 para RDO=1 e IPPP 
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Tabela 15.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=1 e IPPP 
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Tabela 15.3- Resultado da comparação entre o método Proposto e JM9.8 para RDO=1 e IPPP 
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Tabela 16.1- Resultado da simulação do método P021 para RDO=1 e IPPP 

DBD
PUC-Rio - Certificação Digital Nº 0421021/CA



Anexos 134 

 

 

Tabela 16.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=1 e IPPP 
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Tabela 16.3- Resultado da comparação entre o método Proposto e P021 para RDO=1 e IPPP 
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Tabela 17.1- Resultado da simulação do método Full Search para RDO=2 e IPPP 
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Tabela 17.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=2 e IPPP 
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Tabela 17.3- Resultado da comparação entre o método Proposto e Full Search para RDO=2 e IPPP 
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Tabela 18.1- Resultado da simulação do método JM9.8 para RDO=2 e IPPP 
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Tabela 18.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=2 e IPPP 
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Tabela 18.3- Resultado da comparação entre o método Proposto e JM9.8 para RDO=2 e IPPP 
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Tabela 19.1- Resultado da simulação do método P021 para RDO=2 e IPPP 
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Tabela 19.2- Resultado da simulação do método Proposto para RDO=2 e IPPP 
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Tabela 19.3- Resultado da comparação entre o método Proposto e P021 para RDO=2 e IPPP 
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Parâmetro Descrição Unidade/ Valor 

RDO Abreviatura para RDOptimization, que 

representa o modo otimizado de taxa-

distorção. Quando habilitado, o 

codificador repetidamente codifica 

cada macrobloco de diferentes 

maneiras a fim de encontrar os 

melhores parâmetros de codificação. 

0 (OFF: modo de 

baixa complexidade); 

1 (ON: modo de alta 

complexidade); 

2 (ON: modo rápido 

de alta 

complexidade). 

GOP Abreviatura para Group of Picture, que 

representa o tamanho do conjunto de 

imagens de vídeo codificadas. A 

estrutura do GOP usada foi para 

quadros IPPP (baseline profile) ou 

IBBP (main profile). 

30 ou 10 

SNRY N, SNRU N, 

SNRV N 

Valores médios de SNR para as 

componentes Y, U e V de todos os 

quadros de cada sequência de vídeo. 

dB 

#Bitr I, #Bitr P, #Bitr 

B, #Bitr IPB 

Taxa de bits de quadros I, P, B e total  Kbit/s 

Total Time Tempo total de codificação de toda a 

sequência de vídeo 

segundos 

ME Time    Tempo dispendido para a fase de 

estimação de movimento  para toda a 

sequência de vídeo. 

segundos 

BDSNRY,BDSNRU, 

BDSNR V  

Abreviatura para Bjontegaard Delta 

SNR (dado pela média das diferenças 

de SNR entre dois métodos). 

dB 

BDBR Abreviatura para Bjontegaard Delta Bit 

Rate (dado pela média da diferença 

percentual entre dois métodos) 

% 

#Img Número de quadros codificados de 

uma seqüência. 

- 

QPI, QPB, QPB Parâmetro de quantização de quadros 

do tipo I, P e B 

- 

Format  Tamanho em pixel dos quadros 

codificados 

- 
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#Ref  Número de quadros usados como 

referência. Usa-se nestas simulações 

sempre um quadro como refência.  

- 

Freq Freqüência dos quadros da sequência - 

Coding Tipo de Codificação entrópica usada. 

Pode ser CAVLC ou CABAC. 

- 

 

Tabela 20 - Parâmetros utilizados nas Tabelas 7 a 19 com sua descrição e unidade 

de medida. 
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