Apéndice 2

Graficos para cinematica direta e diferencial com todas as configuracGes de angulos testadas
para a perna e para o brago de acordo com seus referenciais de forma ampliada

1. Graficos gerados para o Bracgo Direito
1.1. Posicao x, y e z da mao com referencial em B1
a. Configuragao 1 cinematica Direta
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b. Configuracao 1 cinematica Diferencial
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Configuragao 2 cinematica Direta
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e. Configuragcao 3 Cinematica Direta
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f. Configuracdo 3 Cinematica
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1.2. Posigao x, y, z da mao com referencial no Ombro
Configuracao 1 cinematica Direta
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Posig@o z da méo ref no ombro
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d. Configuracao 2 cinematica Diferencial
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e. Configuragao 3 cinematica Direta
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Configuracao 3 cinematica Diferencial
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1.3. Posigao x, y, z do Ombro com referencial na mao

Configuracao 1 cinematica Direta
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b. Configuracao 1 cinematica diferencial

Posi¢io x do ombro
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d. Configuracao 2 cinematica Diferencial
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f.

Configuracao 3 cinematica Diferencial
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2. Graficos gerados para a Perna Direita

2.1. Posicdo x, y e z do pé com referencial em B2

a. Configuracao 1 cinematica direta
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b. Configuracao 1 cinematica diferencial
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d. Configuracao 2 cinematica
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Configuracao 3 cinematica Diferencial
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2.2, Posicdo x, y e z do pé com referencial no Quadril

a. Configuracao 1 cinematica direta

Posicio x do PE ref no quadril
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b. Configuracao 1 cinematica diferencial
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d. Configuracao 2 cinematica diferencial

Posigio x do Pé Ref no Quadril
120 1 T T ] L

Posicio y do Pé Ref no Quadil
1w 1 T T T T

10

10



Posicio z do Pé Ref no Quadil

60 T T T T T

-80 | | ! I |

10

0 1 2 3 & 5 6 8 9
t
e. Configuracdo 3 cinematica direta
Posigio x do PE ref no quadril
120 T T T T T T T
1 1
8 9

10



120

-60

Posigio Y do PE ref no quadril

T T

Posico Z do PE ref no quadril

10

T T

10



f.

Configuracao 3 cinematica Diferencial
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2.3.

Configuracdao 1 cinematica direta
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b. Configuracao 1 cinematica Diferencial
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Posi¢io z do Quadril ref no Pé
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Posigio y do quadril - ref 0
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d. Configuracao 2 cinematica diferencial
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Posi¢io z do Quadril ref no Pé
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f. Configuracdao 3 Cinematica Diferencial
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